Autonomes Fahren

Entwicklung eines autonom fahrenden Fahrzeugs

Das Projekt ,Autonomes Fahrzeug*“ basiert auf der quelloffenen Plattform ,Donkey
Car* (www.donkeycar.com) zur Realisierung selbstfahrender Modellfahrzeuge.
Dabei ist die Idee, dass ein Modellfahrzeug mit einer Kamera und weiteren
Sensoren ausgerustet wird. Damit kann das Fahrzeug seine Umwelt erkennen und
selbststandig navigieren.

Ziel des Projekts ist, dass ein Modellfahrzeug eine gezeichnete Strafl’e erkennen
kann und diese durchfahrt ohne Uber die Begrenzungen auszubrechen. Zusatzlich
sollen Sensoren angebracht werden, die auch in der Lage sind, unerwartete
Hindernisse zu erkennen, um darauf reagieren zu kénnen.

Ein wesentlicher Bestandteil ist neben der Entwicklung des autonom fahrenden
Fahrzeuges auch eine Vernetzte Garage, welche durch eine starke
Zusammenarbeit unserer einzelnen Schulwerkstatten konzipiert, erstellt und standig

weiterentwickelt wird.
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https://tgbbz1.de/images/videos/projekte/zeiterfassung.mp4
https://tgbbz1.de/images/videos/projekte/Garage_Webseite.MP4

